第30届全国中学生物理竞赛决赛考试试题、解答与评分标准
2013年10月26日
一、（15分） 一质量为
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的小球在距水平地面高处以水平速度
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抛出，空气阻力不计. 小球每次落地反弹时水平速度不变，竖直速度大小按同样的比率减小. 若自第一次反弹开始小球的运动轨迹与其在地面的投影之间所包围的面积总和为
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，求小球在各次与地面碰撞过程中所受到的总冲量. 

提示：小球每次做斜抛运动（从水平地面射出又落至地面）的轨迹与其在地面的投影之间所包围的面积等于其最大高度和水平射程乘积的
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.
参考解答：

设小球每次落地反弹时，反弹后的竖直速度大小是反弹前的
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倍. 第一次落地时竖直速度为
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第一次反弹竖直速度大小为
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第一次反弹高度为
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第一次反弹后飞行时间为
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第一次反弹至第二次反弹时水平方向的位移为
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小球在第一次反弹至第二次反弹之间的运动轨迹与其在地面的投影之间所包围的面积为

                    
[image: image12.wmf]32

111

28

33

Shxh

l

==

.                                    (6)

设第
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次反弹后至
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次反弹前的最大竖直速度大小和上升的最大高度分别为
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和
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. 由题意和上述论证知
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构成一无穷递缩等比数列，其总和为
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由(6)、(12)式有
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设
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表示小球在第
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）次碰撞过程中小球受到的作用力的冲量，由动量定理有
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由于小球每次反弹前后速度的水平分量不变，小球每次碰撞过程中受到的沿水平方向的冲量为零. 小球在各次与地面碰撞过程中所受到的总冲量为
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方向向上. 将(13)式代入(15)式得
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评分标准：本题15分.

(1)至(6)式各1分，(11)式4分，(12)至(16)式各1分.

二、（15分） 质量均为
[image: image31.wmf]m

的小球1和2由一质量可忽略、长度为
[image: image32.wmf]l

的刚性轻杆连接，竖直地靠在墙角，小球1在杆的上端，如图所示. 假设墙和地面都是光滑的. 初始时给小球2一个微小的向右初速度. 问在系统运动过程中，当杆与竖直墙面之间的夹角等于何值时，小球1开始离开竖直墙面？
参考解答：如图，在小球1未离开竖直墙面之前，杆与竖直墙面之间夹角为
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时，小球1的坐标为
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小球2的坐标为
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小球1的速度为
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式中
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是杆的转动角速度. 小球2的速度为
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由机械能守恒，有
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由上式得
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这里考虑到随着时间
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的增加，
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变大，因此
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系统质心c的
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坐标为
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质心速度的
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分量为
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质心加速度的
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分量为
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由(6)式得
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在得到上述结果时又利用了(6)式. 把(6)、(10)式代入(9)式，得
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设竖直墙面对小球1的正压力为
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，质心c在x方向的运动满足
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由(12)式可知，当
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小球1开始离开竖直墙面. 由(11)式得，小球1开始离开竖直墙面时，夹角
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方程(13)的一个解满足
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，此角度对应初始位置；方程(13)的另一个解满足
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此即小球1开始离开竖直墙面时杆与竖直墙面之间的夹角.

评分标准：本题15分. (1)至(15)式各1分.

三、（25分）太空中有一飞行器靠其自身动力维持在地球赤道的正上方
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处，相对于赤道上的一地面物资供应站保持静止. 这里，
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为地球的半径，
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为常数，
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分别为地球的质量和自转角速度，
[image: image69.emf]
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为引力常数. 设想从供应站到飞行器有一根用于运送物资的刚性、管壁匀质、质量为
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的竖直输送管，输送管下端固定在地面上，并设法保持输送管与地面始终垂直. 推送物资时，把物资放进输送管下端内的平底托盘上，沿管壁向上推进，并保持托盘运行速度不致过大. 忽略托盘与管壁之间的摩擦力，考虑地球的自转，但不考虑地球的公转. 设某次所推送物资和托盘的总质量为
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1. 在把物资从供应站送到飞行器的过程中，地球引力和惯性离心力做的功分别是多少？

2. 在把物资从供应站送到飞行器的过程中，外推力至少需要做多少正功？ 

3. 当飞行器离地面的高度（记为
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）为多少时，在把物资送到飞行器的过程中，地球引力和惯性离心力所做功的和为零？

4. 如果通过适当控制飞行器的动力，使飞行器在不输送物资时对输送管的作用力恒为零，在不输送物资的情况下，计算当飞行器离地面的高度为
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)时，地面供应站对输送管的作用力；并对
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三种情形，分别给出供应站对输送管作用力的大小和方向.
参考解答：

1. 当物资（包括托盘，以下类似）
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距地心
[image: image79.emf]








r

处时，物资
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与地球系统的引力势能
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受到的由于地球自转引起的惯性离心力
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这里已取由地心向外的方向为力的正向. 先计算地球引力对物资
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所做的功. 当物资
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分别在供应站和飞行器处时，物资
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与地球系统的引力势能为
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由功能原理，地球引力对物资
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所做的功为


       
[image: image90.emf]1

_aGM m

(i

_oc+1

jz

(x+1)R,









W

G

=

U

G

R

e

( )

-

U

G

L

+

R

e

( )

=-

GM

e

m

R

e

1

-

1

a+

1

æ

è

ç

ö

ø

÷

=-

a

GM

e

m

a+

1

( )

R

e

.       (3)

再计算惯性离心力对物资
[image: image91.emf]








m

所做的功
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成正比，可用物资在供应站处的惯性离心力和物资在飞行器处的惯性离心力的平均值来计算惯性离心力的功. 于是
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2. 物资离开供应站后，地球吸引力变小而惯性离心力变大. 当惯性离心力大于地球吸引力时，就不再需要推动物资做功了. 因此，需要外力做正功的路程为从出发点到地球吸引力等于惯性离心力之处. 令
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为地球吸引力等于惯性离心力之处到地心的距离，则有
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物资到
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处时，地球引力所做的功为
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惯性离心力所做的功为
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因此，为了把物资从供应站推送到飞行器，外推力至少需要做的正功为
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这里，利用了(5)式. 再将(5)式代入上式得
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3. 令(3)式和(4)式之和等于零，则有
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其解为
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舍去
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的负根并令
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则飞行器到地面的距离为
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4. 为求供应站对输送管的作用力，先计算在输送管向下运动无限小距离
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过程中，地球引力、惯性离心力、地面供应站对输送管作用力所做的功. 由于输送管处于平衡状态，因此这三个力对任何无限小位移所做功的和为零. 为计算地球引力、惯性离心力所做的功，可以把输送管向下运动无限小距离
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在输送管最上面无限小的一段
[image: image116.wmf]l
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无限缓慢地移动到最下面的过程中，地球引力所做的功为
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惯性离心力所做的功为
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取供应站对输送管的作用力
[image: image119.wmf]base

F

向下为正向. 在输送管向下运动无限小距离
[image: image120.wmf]l

D

过程中，
[image: image121.wmf]base
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所做的功为
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由
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于是，
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若
[image: image126.emf]base
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，则供应站对输送管作用力的方向向上.

为便于讨论
[image: image127.emf]L>L,
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三种情形，将(18)式改写为
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式中，
[image: image131.wmf]a

±

由(10)式给出，
[image: image132.wmf]0
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由(11)式给出. 

对于
[image: image133.emf]L>L,
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，亦即
[image: image134.emf]o>o
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，供应站对输送管作用力的大小由(18)式或(19)式给出，方向向下. 对于
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，亦即
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，由(19)式有
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对于
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，亦即
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，由(19)式可知
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. 在此情形下，供应站对输送管作用力的大小为
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方向向上.

评分标准：本题25分. 

    第1问6分，

(1)、(3)、(4)式各2分.

第2问6分，

(5)式2分， (6)、(7)式各1分，(8)式2分.

第3问4分，

(9)式2分，(10)式1分，(11) 或(12)式1分.

第4问9分，

(13)至(16)式各1分，(18)式1分，(19)式2分，(20)、(21)式各1分.
四、（20分） 一电路包含内阻为
[image: image143.wmf]E

R

、电动势为
[image: image144.wmf]E

的直流电源和
[image: image145.wmf]N

个阻值均为
[image: image146.wmf]R

的相同电阻，有
[image: image147.wmf]1

N

+

个半径为
[image: image148.wmf]r

的相同导体球通过细长导线与电路连接起来. 为消除导体球之间的互相影响，每个导体球的外边都用内半径为
[image: image149.wmf]0

()

rr

>

的同心接地导体薄球壳包围起来，球壳上有小缺口容许细长导线进入但与其绝缘，如图所示. 把导体球按照从左向右的顺序依次编号为1到
[image: image150.wmf]1

N

+

. 所有导体球起初不带电，开关闭合并达到稳定状态后，导体球上所带的总电量为
[image: image151.wmf]Q

. 问导体球的半径是多少？已知静电力常量为
[image: image152.wmf]k

. 
[image: image153.png]



参考解答：

开关闭合经过较长时间后，电路中将流过稳定的直流电流，导体球上也将有稳定的电荷分布.设第
[image: image154.wmf]i

个导体球所带电量为
[image: image155.wmf]i

Q

，那么包围它的导体球壳就带有电荷
[image: image156.wmf]i

Q

-

，这些电荷必定分别均匀地分布在两个球面上，因而导体球和外球壳之间的电势差为
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而外面的导体球壳是接地的，所以第
[image: image158.wmf]i

个导体球本身的电势就是
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将(2)式两边对所有的导体球求和，得
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其中
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是导体球上所带的总电量. 同时，电路中的直流电流为
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于是第[image: image163.emf]








i

个导体球的电势为
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把(6)式代入(3)式得
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由(7)式可解得
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评分标准：本题20分. 

(1)式4分，(2)、(3)式各2分，(4)式1分，(5)、(6)、(7)式各3分，(8)式2分.
[image: image383.png]



五、（20分） 如图，处于超导态、半径为
[image: image167.wmf]0

r

、质量为
[image: image168.wmf]m

、自感为
[image: image169.wmf]L

的超导细圆环处在竖直放置的柱形磁棒上方，其对称轴与磁棒的对称轴重合. 圆环附近的磁场具有柱对称性，磁感应强度
[image: image170.wmf]B

可用一个竖直分量
[image: image171.wmf]0

(12)

z
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和一个径向分量
[image: image172.wmf]0
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BBr
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近似地描述. 这里
[image: image173.wmf]0

B

、
[image: image174.wmf]a

为大于零的常量，
[image: image175.wmf]z

、
[image: image176.wmf]r

分别为竖直和径向位置坐标. 在
[image: image177.wmf]0

t

=

时刻，环心的坐标为
[image: image178.wmf]0

z

=

、
[image: image179.wmf]0

r

=

，环上电流为
[image: image180.wmf]0

I

（规定圆环中电流的正向与
[image: image181.wmf]z

轴正向满足右手规则）. 此时把圆环释放，圆环开始向下运动，其对称轴仍然保持竖直. 处于超导态的超导细圆环具有这样的性质：穿过超导细圆环的磁通量保持不变.

1. 圆环作何种运动？给出环心的
[image: image182.wmf]z

坐标与时间的依赖关系. 

2. 求
[image: image183.wmf]t

时刻圆环中电流
[image: image184.wmf]I

的表达式.

参考解答：

1. 超导细圆环上有电流
[image: image185.wmf]I

时，穿过超导圆环的磁通量为
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把
[image: image187.wmf]0

(12)

z

BBz

a

=-

代入上式，得
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由于穿过超导圆环的磁通量保持不变，因此
[image: image189.wmf]F

为常量. 由初始条件：
[image: image190.wmf]0
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时，
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、
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，
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II

=

，有
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于是


                     
[image: image195.wmf]2

000

2

()

IrBzIIz

L

pa

=+º

.
                          (4)

现在考虑作用在圆环上的安培力. 由于磁场为非均匀磁场，因此作用在圆环上的安培力不为零. 由于轴对称性，安培力的方向沿轴线. 作用在圆环上的安培力为
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其中
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再考虑到作用在圆环上的重力
[image: image198.wmf]()
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，作用在圆环上的合力为
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在平衡位置
[image: image200.wmf]0

z

处，
[image: image201.wmf]0
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. 由上式，得平衡位置为
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由(7)式可知，圆环的运动为在其平衡位置附近的简谐振动，振动角频率为
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圆环在
[image: image204.wmf]t

时刻的
[image: image205.wmf]z

坐标的一般形式为
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其中振幅
[image: image207.wmf]A

和初始相位
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由初始条件
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决定. 由(10)、(11)式得
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于是，
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2. 把(13)式代入(4)式，得
[image: image213.wmf]t

时刻圆环中电流的表达式
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评分标准：本题20分. 

    第1问18分，

(1)式2分，(2)至(4)式各1分，

(5)式2分，(6)、(7)、(8)式各1分，
(9)、(10)式各2分，(11)式1分，
(12)式2分，(13)式1分.

第2问2分，

(14)式2分.

六、（15分） 一厚度为
[image: image215.emf]








t

的薄金属盘悬吊在温度为
[image: image216.wmf]300.0K

的空气中，其上表面受太阳直射，温度为
[image: image217.wmf]360.0K

，下表面的温度为
[image: image218.wmf]340.0K

. 空气的温度保持不变，单位时间内金属盘每个表面散失到空气中的能量与此表面和空气的温度差以及此表面的面积成正比，忽略金属盘侧面的能量损失. 若金属盘的厚度变为原来的2倍，求金属盘上、下表面的温度.

参考解答: 设金属盘上、下表面的温度分别为
[image: image219.emf]
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t

、
[image: image220.emf]
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，空气的温度为
[image: image221.emf]
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. 根据题意，金属盘上、下表面单位时间内向空气散失的能量分别为
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其中
[image: image223.emf]








c

为常量，
[image: image224.emf]








A

为金属盘表面的面积. 设上表面单位时间内吸收的太阳光的能量为
[image: image225.wmf]a
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. 根据能量守恒有
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因此，
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可见金属盘上、下表面温度的和为常量. 由题给数据，有
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当金属盘的厚度为
[image: image229.emf]








t

时，根据热传导定律，单位时间内从金属盘的上表面传导到下表面的热量为
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其中
[image: image231.emf]








k

为热传导系数. 从金属盘的上表面传导到下表面的热量通过下表面散失到空气中，故
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当金属盘的厚度为
[image: image233.emf]








2t

时，设其上、下表面的温度分别为
[image: image234.emf]TI
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(7)

用(6)式去除(7)式，并利用(4)式以及
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有
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由上式，得
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由(8)式，有
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评分标准：本题15分. 

(1)、(2)式各2分，(3)、(4)式各1分，

(5)、(6)式各2分，(7)至(11)式各1分. 
七、（15分）亚毫米细丝直径的双光束干涉测量装置如图(a)所示，其中
[image: image241.emf]
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、
[image: image242.emf]








M

2

、
[image: image243.emf]








M

3

为全反射镜，相机为CCD (电荷耦合装置)相机. 来自钒酸铱自倍频激光器的激光束被分束器分成两束，一束经全反镜
[image: image244.emf]








M

1

反射后从上侧入射到细丝上；另一束经全反镜
[image: image245.emf]








M

3

和
[image: image246.emf]








M

2

相继反射后从下侧入射到细丝上. 图(b)给出了两条反射光线产生干涉的光路，其中
[image: image247.emf]








q

1

、
[image: image248.emf]








q

2

分别为上、下两侧的入射角，
[image: image249.emf]








D

为细丝轴线到观察屏(即相机感光片)的距离，
[image: image250.emf]








P

为两条反射线在观察屏上的交点. 已建立这样的直角坐标系：坐标原点
[image: image251.emf]








O

位于细丝的轴线上，
[image: image252.emf]








x

轴(未画出)沿细丝轴线、 指向纸面内， 
[image: image253.emf]








y

轴与入射到细丝上的光线平行(
[image: image254.emf]








y

轴的正向向上)，
[image: image255.emf]








z

轴指向观察屏并与其垂直. 已知光波长为
[image: image256.wmf]l

，屏上干涉条纹的间距为
[image: image257.wmf]a

. 由于
[image: image258.wmf]D

远大于细丝直径和观察屏的尺寸，可假设投射到屏上的只有非常接近平行于
[image: image259.emf]
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轴的细光束. 
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1. 由于细丝到观察屏的距离远大于观察屏的尺寸，因而上、下两侧的入射光只有
[image: image261.wmf]45

°

入射角附近的细光束经细丝反射到屏上，上、下两侧的反射光束分别形成两个虚像. 试求这两个虚像的位置. (注：当
[image: image262.wmf]x

～0时，sin x ～x，cos x ～1)

2. 求细丝的直径
[image: image263.wmf]d

.  

参考解答：

[image: image384.png]


1. 考虑上侧以
[image: image264.wmf]45

°

角入射到细丝外表面的细光束
[image: image265.wmf]AP

，它被经细丝外表面反射后成方向平行于z轴正向的反射光
[image: image266.wmf]PB

，其反向延长线与y轴交于
[image: image267.wmf]Q

点，如图所示. 由几何关系可知，光线
[image: image268.wmf]PB

离xz平面的距离为
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考虑上侧以
[image: image270.wmf]45
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（
[image: image271.wmf]q
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很小）角入射到细丝外表面的细光束
[image: image272.wmf]AP

++

，它被经细丝外表面反射后的反射光
[image: image273.wmf]PB
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，其反向延长线与y轴交于
[image: image274.wmf]E

点，如图所示. 由反射定律可知
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因而，反射光
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与z轴的夹角为
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考虑
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，由几何关系可知
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由于
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，当
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因而由(1)、(5)式得
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进而，设
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于
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（设其z坐标为
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），则在直角三角形
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   因此，上侧入射角在
[image: image296.emf]/4









p4

附近的入射光线虚像的位置为
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利用对称性可见，下侧入射角在
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附近的入射光线虚像的位置为
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[另解二：

(前解答中由开始到“夹角为
[image: image300.emf]2A0
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”全部保留). 
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进而，由于
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与
[image: image303.wmf]QB

的夹角为
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，可得
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轴于
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, 在直角三角形
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考虑到
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由
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两条反射光线反向延长线的交点，即为虚像.

对于
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的情形，得到虚像位置不变. 由对称性可知，下侧虚像位置与上侧虚像以
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轴为对称.


上虚像：
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下虚像：
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2. 本问题可视为由上、下两侧的反射光束分别形成的虚光源所发出的光线之间的干涉，相当于双縫位置分别在
[image: image323.wmf]22
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和
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的双缝干涉. 双缝屏与观察屏之间的距离为
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由此得，细丝的直径
[image: image328.wmf]d
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评分标准：本题15分. 

    第1问10分，

(1)、(2)式各1分，(3)式2分，(4)至(9)式各1分. 

第2问5分，

(10)式3分，(11)式2分.

八、（15分） 相对于站立在地面的李同学，张同学以相对论速率
[image: image330.emf]








 

v

向右运动，王同学以同样的速率
[image: image331.emf]








 

v

向左运动. 当张同学和王同学相遇时，三位同学各自把自己时钟的读数调整到零. 当张同学和王同学之间的距离为
[image: image332.emf]
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时(在地面参考系中观察)，张同学拍一下手. 已知张同学和王同学之间的相对速率为
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其中
[image: image334.wmf]c
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，
[image: image335.emf]
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为真空中的光速. 

1. 求张同学拍手时其随身携带的时钟的读数. 

2. 从王同学自身静止的参考系看，在张同学拍手这一事件发生的时刻，王同学也拍一下手. 从张同学自身静止的参考系看，在王同学拍手这一事件发生的时刻，张同学第二次拍一下手. 从王同学自身静止的参考系看，在张同学第二次拍手这一事件发生的时刻，王同学第二次拍一下手. 照此继续下去. 求当张同学第
[image: image336.emf]
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次拍手时地面参考系中张、王同学之间的距离. 

3. 从李同学自身静止的参考系看，张同学和王同学依次拍手的时刻为多少？并指出这些时刻的顺序. 

参考解答：

1. 在地面参考系
[image: image337.wmf]S

中，从张同学和王同学相遇，到他们之间的距离为
[image: image338.emf]
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时，时间间隔为
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在张同学自身静止的参考系
[image: image340.wmf]S
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中，张同学开始两次读其随身携带的时钟的两个事件发生在同一地点，因此张同学拍手时其随身携带的时钟的读数
[image: image341.wmf]T

为固有时间或原时. 利用时间的相对论效应得
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2. 在参考系
[image: image343.wmf]S

¢

中，张同学第一次拍手这一事件1发生的时刻和位置分别是
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和
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. 已设张、王同学分别位于各自参考系中直角坐标系的坐标原点，两参考系中直角坐标系的原点在
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时重合、
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和
[image: image348.wmf]x
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轴重合且同向. 而在王同学自身静止的参考系
[image: image349.wmf]S
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中，张同学的时钟慢了. 利用时间的相对论效应，在参考系
[image: image350.wmf]S
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中事件1发生的时刻
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（此即王同学随身携带的时钟的读数）为
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推导中已应用了张同学相对于王同学做匀速直线运动的速率
[image: image354.wmf]r
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的表达式. 注意：在参考系
[image: image355.wmf]S
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中事件1发生的位置并不在王同学自身所在处或原点，而在
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依题意，王同学在时刻
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拍手，这一事件在参考系
[image: image358.wmf]S

¢¢

中发生的时刻和位置分别是
[image: image359.wmf]21
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和原点
[image: image360.wmf]2
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，是和事件1不同的另一事件，记为事件2. 而在张同学自身静止的参考系
[image: image361.wmf]S
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中，王同学的时钟慢了. 利用时间的相对论效应，在参考系
[image: image362.wmf]S
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中事件2发生的时刻
[image: image363.wmf]2
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依题意，张同学在时刻
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第二次拍手(事件3)，
[image: image366.emf]
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即为其随身携带的时钟的读数. 

照此继续下去. 当张同学第
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次拍手时，第
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个事件在参考系
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中发生的时刻
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（或张同学随身携带的时钟的读数）为 
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由于在张同学每次观察到的时间间隔
[image: image372.emf]
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内，张、王同学之间在地面参考系中的距离增加
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. 于是，张同学第
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次拍手时，张、王同学之间在地面参考系中的距离为
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3. 利用时间的相对论效应，从李同学自身静止的参考系看，张同学和王同学依次拍手的时刻为
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由(10)至(13)式可直接看出
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评分标准：本题15分. 

    第1问3分，

(1)式1分，(2)式2分. 

第2问8分，

(3)至(6)式各1分，(8)、(9)式各2分.

第3问4分，

(10)、(11)、(13)、(14)式各1分.
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